Zhodnoceni ro€ni prace se zapujéenou technologii

Souhrnné zhodnoceni

Prehled porizenych technologii

V ramci zapojeni do projektu EDUgrant jsme dostali zapujéeno 5 robotickych ramen Dobot
Magician V2 v zakladni verzi, jedno rameno Dobot Magician V2 v rozSifené verzi a 3
dopravniky. ZapGj¢ené vybaveni mélo poslouzit osvété automatizace pro uchazece
zajimaijici se o studium na odborné skole, k podpore vyuky programovani v nizSich ro€nicich
a také jako nastroj pro realizaci projektt a dlouhodobych praci vysSich ro¢nika.

Zkusenosti se zapojenim technologii

Dodavka objednanych komponent probéhla dle planu a v uplném rozsahu. Rozbalent,
instalace a prvotniho oZiveni se ujal specialné sestaveny tym, sloZzeny z vyuéujiciho,
vybranych zak( a vedeni Skoly. Pro umisténi technologii byla vybrana specialni u¢ebna,
ktera poskytuje jak vybaveni pfislusnou IT technikou, prostorové moznosti i rozvody jak
napajeci a sitové, tak i slaboproudé.

Dodané manualy byly sice struéné, ale poskytly dostatek informaci pro zprovoznéni
robotickych ramen a dopravnikovych pasu. Clenové tymu viak intenzivné vyuzili i rizna féra
zaméfena na DoBot technologie.

Velmi uzite€nym a nenahraditelnym se ukazalo Skoleni zaméfené na plné vyuziti DoBot
technologii ve vyuce, které bylo zajisténo dodavatelem a realizovano dvojici odbornik, ktefi
se DoBotim vénuji. Kromé zakladl ovladani a ukazek vzorovych uloh jsme byli seznameni i
s feSenim béznych problému, se kterymi se uzivatelé setkavaji. Zajimavym prvkem Skoleni
resp. workshopu byla vyména zkuSenosti mezi Skoliteli a zainteresovanymi zaky, ktefi
predstavili sva vlastni feSeni pro vyuziti nékterych funkci robotickych ramen &i odstranéni
nedostatku snimacu na dopravnikovych pasech. Na oplatku jsme od Skolitele obdrzeli
prfehledné zpracovany souhrnny material, ktery vyznamné prevysuje uroven zakladniho
manualu.

Pozitiva a negativa zapuj¢enych pomucek

Pozitiva
e realna simulace skuteCnych robotickych ramen,
e snadné programovani prostfednictvim technologie Blockly Scratch,
e moznost pokrocgilého programovani v jazycich Python nebo C,
e uzpusobeni pofizené technologie pro sestaveni vétSich celkl, napf. dvou

spolupracujicich robotickych ramen a dopravnikového pasu pro presun objektll mezi
rameny,
e pfiméfena mechanicka odolnost,

Negativa

e omezena nosnhost pneumatického chapadila,
e stfedni uroven hluénosti vzduchového kompresoru pfi ¢innosti chapadla - mirné
ruSeni b&hem vykladu,
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e absence nouzového zastaveni pfi pfesunu ramene do zakazané polohy,
e slozitéjSi FeSeni autonomniho fizeni robotického ramene, tj. bez pfipojeni k PC
s fidicim programem,

Souhrnné zhodnoceni

Ro¢&ni pouzivani zapljéenych technologii vyrazné zatraktivnilo vyuku odbornych pfedméta
na nasi Skole, konkrétné Vypocetni techniky, Programovani a Automatizace. Ohlasy ze
strany pedagogu a pfedevSim zaku jsou veskrze pozitivni, okamzita reakce zafizeni na
zadané povely &i pfipraveny program je obrovskym pfispévkem pro ukotveni ziskanych
dovednosti.

Na zavér jesté jedna perlicka - zaci v ramci vlastnich projektd vytvofili program pro robotické

rameno, které po spusténi svym “prstem” vybrnkava melodii na détském syntezatoru - ta ta
ta da!
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